Vzorce pro derivace

DEFINICE DERIVACE FUNKCE vy = f(2)

f'(x) =
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Dalsi vztahy pro derivace

LINEARITA DERIVACE: Kdyz jsou a, b konstanty, je

(af(x) +bg(x))" = af'(x) + b (z).

DERIVACE SOUCINU:

(f(@)g(x)) = f'(2)g(x) + f(2)g'(z).

DERIVACE PODILU:

(M)’ _ f()g(x) — flx)g'(x)
9(x) 9*(x) '
DERIVACE SLOZENE FUNKCE: Pro slozenou funkei h(z) = g(f(z)) je

W(x) =g (f(2)) f'(z).

Zkrécené lze pro funkci z(z) = z(y(z)) zapsat derivaci slozené funkce jako

a:_d:ay
de  dy dz’

DERIVACE INVERZNI FUNKCE: Je-li y = f(z) inverzni funkce k funkci z = g(y), pak je

-1
f(x) = g’(fl(l‘)) nebo zkrécené % = (3—;) .

DERIVACE OBECNE MOCNINY FUNKCI: Derivace funkce y = (f (:v))g(x) = e9(@) /(@) je

/

(G@)"™) = ()™ (g'(m) In £(z) + g(x) L ’(@) |

f(z)
LOGARITMICKA DERIVACE FUNKCE y = f(x): je derivace funkce In f(z), tj.
r_ [(@)
(lnf(x)) = F)



